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Synthése a connaitre : Les engrenages
Définition

Un engrenage est un systéme composé de roues dentées qui s'emboitent et tournent autour d’un
axe. Lorsqu’une roue tourne, ses dents entrainent les dents de la roue voisine.

1. Transmission du mouvement

Un engrenage permet de transmettre un mouvement de rotation d’une roue a une autre : —

* Lapremiére roue qui regoit I'énergie est appelée la roue motrice.{A ’

* Laroue entrainée est la roue menée. ((5,(_,0,6 ) s

= Le mouvement reste une rotation : il n’est pas transformé mais simplement transmis.
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2. Sens de rotation
Lorsque deux roues sont en contact direct:
o elles tournent en sens opposé.
e chaque roue fait changer le sens de rotation de la roue suivante.
® Regle:
s Sile nombre total de roues est pair, la derniere tourne dans le sens opposé a la premiére.

e Sile nombre est impair, la derniére tourne dans le méme sens que la premiére.




3. Vitesse de rotation

La vitesse de rotation dépend de la taille des roues :

* Une grande roue tourne plus lentement qu’une petite.

® Une petite roue (avec moins de dents) tourne plus vite pour compenser sa taille.

4. Changement de plan

Un engrenage peut aussi changer la direction du mouvement :

* On peut passer d’une rotation horizontale 3 une rotation verticale, ou I'inverse, en utilisant

des roues placées selon des plans différents.
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